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La liaison correspond a un plan appuyant sur un autre plan.

L'appui plan a trois degrés de liberté : une rotation dont I'axe est perpendiculaire au plan de contact et
deux translations dont les directions, perpendiculaires entre elles, appartiennent a ce méme plan.
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Exemple de liaison appui plan . Figure 31
Remarque : un appui plan est équivalent a trois sphéres liées entre elles (ou trois points de
contact).
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