INOM : V. Liaison hélicoidale P.J

Le systéme vis-écrou sous toutes ses formes, y compris les vis a billes, est la réalisation pratique la plus fréquente de la
liaison hélicoidale.

La liaison est caractérisée par un seul degré de liberté (et non pas deux) ayant la particularité d'étre une rotation et une
translation combinées de méme axe.

Les mouvements, non indépendants I'un de l'autre, sont liés par la valeur du pas de I'hélice.

Par exemple, pour une vis a un filet, I'écrou correspondant avance de la valeur du pas a chaque tour effectué.
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