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La liaison pivot est probablement la liaison mécanique la plus répandue (liaisons par roulements,
coussinets...). Elle est caractérisée par un seul degré de liberté, une rotation dont I'axe est aussi I'axe de

la liaison.
Schémas normalisés de la liaison. Libertés de mouvement - Degrés de liberté.
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Exemple de liaison pivot .
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Figure 9

Exemple 2 : liaison pivot par roulements a billes.

Exemple 1 : articulation cylindrique en chape.
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