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XI. Liaison sphere cylindre (ou linéaire annulaire)
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On peut la considérer comme une liaison sphérique avec un degré de liberté supplémentaire (une translation).
La liaison sphére cylindre présente quatre degrés de liberté, les trois rotations fondamentales de l'espace, plus une

translation dont I'axe passe par le centre de la liaison.
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Exemple de liaison sphére cylindre.

Exemple : montage de roulements schématisé par une liaison sphérique et

Figure 37

une liaison sphére cylindre.

La liaison sphérique schématise le comportement du roulement 3 (roulement a double rangée de billes a contact oblique) et
la liaison sphére cylindre celui du roulement 4 (roulement a une rangée de rouleaux cylindriques). Le comportement global

des deux liaisons est équivalent ou se raméne a celui d'une liaison pivot.
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